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1. (2,0) Considerando o principio de Masip, e os trabalhos que vocé desenvolveu

Lrd

nesta disciplina no que se refere ao estudo dos cendrios envolvendo uma indistria
alimenticia, uma farmacéutica e outra de auto-pecas responda:
a. Faca uma sintese do principio em questdo.
b. Como vocé considerou as questdes volume de produgdo e arranjo
funcional associadas ao nivel de flexibilidade condizente?

(2,00 Vocé aprendeu uma metodologia para o projeto de Sistemas de Controle de
SPs. Expligue:

a. Conceito de prototipagem aplicado.

b. As vidrias fases do ciclo de projeto.

(6.0) O modelo do tanque de medigéio ao qual foi adicionade um misturador, mais
um senses de nivel intermediario e urm duto  duto para carga de soluto foi estudado em
detalhes durante nossas aulas. Pede-sc:

a. Faca o diagrama das fungdes de controle

b. Faga o fluxo das fung¢des de ceatrole e

¢. Explique passo a passo como se aplica aM&lodologia PFS/MFG.

d. Aplique a metodologia PFS/MFG para a elaboragdo do modelo de

controle.
Traduzir para LD conforme as regras a seguir:

I. Representar a ativagdno de todas as transigdes da seguinte forma:
mapeia todas as pré-condigbes e as logicas associadas aos arcos
habilitadores conectados a cada transicio.

ii. Atualizar a marcacdo do grafo: utilizar R e S e ndo esquecer da
marcacio inicial.

tii. Representar todas as wcdes modeladas por arcos de sinal de saida
assod lados a cada box.
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